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δαγκάνας



Μεταφορά αντικειμένου με χρήση δαγκάνας

Για την λειτουργία της 
δαγκάνας χρησιμοποιείται ο 
μεσαίος κινητήρας και φυσικά 
το αντίστοιχο block.

Απαιτούνται πειραματισμοί για 
τον χρόνο που χρειάζεται για 
να ανοίξει και να κλείσει η 
δαγκάνα.



Πρόγραμμα

Θα προγραμματίσουμε το ρομπότ:

- να περιστρέφεται μέχρι να εντοπίσει 
αντικείμενο 

- μόλις το εντοπίσει, το πλησιάζει, το 
αρπάζει

- το μεταφέρει πίσω και το  αποθέτει



Πρόγραμμα για εξάσκηση

Προγραμματίστε το ρομπότ ώστε:

- να περιστρέφεται μέχρι να 
εντοπίσει αντικείμενο 

- μόλις το εντοπίσει, το 
πλησιάζει, το αρπάζει

- το μεταφέρει πίσω και το  
αποθέτει

- επαναλαμβάνει την διαδικασία 
και για δεύτερο αντικείμενο


