OEMA 4

AUO OpoloL aVTLOTATEG, e avtiotaon R o kabévag, cuvdéovtal mapdAAnAa, pe Kowvd akpa A kal B. Koatd
OELPA HE TO clOTNUO aUTO, ouvSEETaL TPiTOC avtiotdtng, avtiotaong R’, pe dkpa B kat [, 6nwg oto
KUKAWWO TOU CXHOTOG TTOU akoAoUBEL.

Ita akpa A kot I tng ouvdeopoloyiag, cuvSéovtal oL TOAOL HLag NAEKTPLKAG TTNYAG CUVEXOUG PEVUATOG, N
omola €xel nAektpeyeptikn Suvaun E = 12 V kal ecwteptkn avtiotaon r = 2 ). Itov KAAS0 TNS NAEKTPLKAG
TiNYNG €XOUHME OUVOECEL KAl £va OQUMEPOUETPO, TO omoio Bewpeital 1davikd (aoHUAVTNG EC0WTEPLKAC
avtiotaong). H évbelén tou apmepopsctpou eivat 0,6 A Kal ylo TIC OVTIOTACEL TWV QVILOTATWY TOU
KUKAWpaTog, loxVeL n oxéon R =4-R.

4.1. Na uTtoAOYLOETE TNV TACH OTOUG ITOAOUG TNG NAEKTPLKAC TTINYNG.

Movaébec 6
4.2. Na urtoAoyloeTte TNV LoodUvaUn avTioTaon TG cUVEECHOAOYLOC TWV TPLWV AVTLOTATWV.

Movaébec 6
4.3. Na untoAoyloete Tnv avtiotoaon KA avtlotatn.

Movaébec 6

4.4. No oyxebldoete TIc (oupPaTikéG) GopEG TwV PEUMATWY O KABes KAASO TOU KUKAWHATOC KOl va
UTIOAOY(OETE TLG EVIAOELS TOUG.
Movaébec 7



